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KAYTTOOHIJE

A Lue tdmé kéyttdohje huolellisesti kokonaisuudessaan ennen koneen
asennusta ja kayttoa.

Varoitukset



Kayttoohje

Lue kayttdohje huolellisesti ennen nostimen kayttoa.
Sdilyté kéyttoohje tulevaa tarvetta varten.
Kéyté nostinta vain sille tarkoitettuihin kayttotarkoituksiin.

Nostimen valmistaja ei vastaa véérinkaytostd aiheutuneista vahingoista.

Huomioitavaa

Konetta saa kiyttad vain asiantunteva henkild.

Ali kilytd konetta liian kylmissi, kuumassa tai kosteassa ympiristossi. Kone tulee asentaa etiille
vesihanoista, ilmankostuttimista ja ldmmityslaitteista.

Kone tulee suojata liialta polyltd sekd kemikaaleilta

Ulkopuoliset henkilot eivét saa oleskella nostimen ldhellé sen ollessa toiminnassa.

Koneen osia vaihdettaessa on kéytettiva alkuperdisid varaosia.

Varmista, ettd koneen ldhiympéristossi ei ole roskia, 6ljyd, rengasrasvaa tai muuta yliméérdista tavaraa.
Kaytd tyoskennellessd asianmukaisia suojavarusteita ja tyovilineita.

Koneen turvalaitteiden sddtdminen tai poistaminen on ehdottomasti kiellettya.

Nostimen melutaso kdyton aikana ei ylitd 70 dB(A).
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1. Esittely

Epétasapainossa oleva rengas aiheuttaa renkaan hypahtelyn ja ohjauspyorian heilumisen ajon aikana. Se voi héiriti
ajoneuvon kuljettajaa, suurentaa ohjausjérjestelmén yhdistyvien osien halkeamaa, vahingoittaa
virindnvaimenninta ja ohjaavia osia seké lisdtd onnettomuuden riskid. Tasapainotettu rengas chkéisee niitd
ongelmia.

Tama kone kdyttda laitteistossaan suurta LSI-mikropiirid (large scale integrated circuit), joka kisittelee tietoa ja
laskee nopeasti lopputuloksen.

Lue ohjekirja huolellisesti ennen koneen kdyttdmisté varmistaaksesi koneen normaalin ja turvallisen toiminnan.
Osien purkamista ja korvaamista tulisi vélttda. Jos konetta tdytyy korjata, ota yhteytté tekniikkapalveluun. Ennen
tasapainotusta varmista, ettd rengas on tiukasti kiinni laipassa. Koneen kayttdjéan tulisi olla pukeutunut sopiviin
vaatteisiin vélttddkseen vaatekappaleiden roikkumisen. Kukaan muu kuin koneen kéyttéjé ei saa kdynnistéa
konetta.

2. Tekniset tiedot ja toiminnot

2.1. Tekniset tiedot

Renkaan maksimipaino 65 kg

Moottorin teho 200 W

Virtaldhde 220 V/50Hz
Tasapainotuksen tarkkuus +lg

Py6rimisnopeus 200 r/min

Kierrosaika 8s

Vanteen halkaisija 10" — 24" (256 mm — 610 mm)
Vanteen leveys 1.5" —=20"(40 mm — 510 mm)
Melutaso <70dB

Paino 102 kg

Mitat 960mm x 760mm x 1160mm

2.2. Toiminnot

e 6 LEDin ndyttd, joka ndyttdd koneen toiminnot
e  Useita tasapainotustiloja

e Alykis itsekalibrointitoiminto

e  Vianetsintd, diagnoosi ja suojamoodi

e Sopii useille terés- ja alumiinivanteille

2.3. Tyoskentely-ymparisto
o Tyodskentelyldmpdétila: 5 — 50 Celsius-astetta

e Korkeus merenpinnasta: <4000 m

e Kosteusprosentti: < 85 %
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3. Perustietoa tasapainotuskoneesta

Dynaamisen tasapainotuskoneen perusosat muodostuvat mekaanisista osista ja sdhkojarjestelmista.

3.1. Mekaaniset osat
Mekaanisia osia ovat tukivarret ja pyoriva padakseli. Osat ovat kiinni rungossa.

3.2. Sahkojarjestelma
e Koneen ohjausjirjestelmi koostuu LED néytdsté, ndppdimistdsté ja LSI-piiristd (esim. uusi MCU-
prosessori)

e Pyorimisnopeus- ja paikannusjérjestelmé koostuu vaihteesta ja optisesta elektronisesta kytkimesté
e Kaksivaiheinen asynkroninen moottori ja sen ohjauspiiri
e Vaaka- ja pystysuunnan paineanturit

e Renkaan suojakotelo
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4. Tasapainotuskoneen asentaminen

4.1. Pakkauksen avaaminen ja tarkistus
Avaa pakkaus ja tarkista, ettei mikéédn osa ole vioittunut. Ongelmatapauksessa ota yhteyttd maahantuojaan.

Koneen mukana tulevat perustarvikkeet:

e  Vanteen lukitusakseli 1 kpl
e Vannepainojen pihdit 1 kpl
e Kuusiokoloavain 1 kpl
e Vanteenleveystulkki 1 kpl
e Isopikalukitusmutteri 1 kpl
e Adapteri (kartio) 4 kpl
e Kalibrointipaino (100g) 1 kpl
e Pyodrésuoja (vaihtoehtoinen) 1 kpl

4.2. Koneen asentaminen

Tasapainotuskone tulee asentaa tukevalle ja tasaiselle alustalle. Tasapainotuskoneen ympérilld tulee olla 50cm
tyhjéa tilaa, jotta koneen kayttd on helppoa. Kiinnité tasapainotuskone lattiaan asentamalla kiilapultit pohjan
kiinnitysreikiin.

4.3. Pyorasuojan asentaminen
Asenna pyorésuoja kiinnittdmailla se akseliinsa, ja kiinnittdmaélld akseli koneeseen M10x65 pultilla.

4.4. Akselin asentaminen
Asenna vanteen lukitusakseli koneen kayttdakselin pddhdn M10 x 150 pultilla (Kuva 2).

O e 1, N e — -~

HUOM: rengas voidaan asettaa akselille ennen pultin asennusta. Renkaasta kiinni pitdmélld voidaan vélttaa
akselin pyoriminen pultin kiristyksen aikana.
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5. LED ndytto ja ohjauspaneeli

5.1. LED ndytto ja painikkeiden toiminnot
5 3 14 6 7 8
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1) Digitaalinen lukema, epédtasapainon asento, sisempi
2) Digitaalinen lukema, epédtasapainon asento, ulompi
3) Digitaalinen lukema, epdtasapainon mééré, ulompi
4) Indikaattori, ALU korjaustila valittu

5) Digitaalinen lukema, epétasapainon méira, sisempi
6) Painikkeet, manuaalinen etiisyyden (a) asetus

7) Painikkeet, manuaalinen leveyden (b) asetus

8) Painikkeet, manuaalinen halkaisijan (d) asetus

9) Painikkeet staattiselle tai dynaamiselle vaiheelle ja toimintojen yhdistelméa
10) Painike, hitépyséytys

11) Painike, koneen kdynnistys

12) Painike, epétasapainon optimointi

13) Painike, ndyti todellinen epdtasapainon maira

14) Painike, ALU korjaustilan valinta

15) Painike, epétasapainon méirin uudelleenlaskenta

(8]



Kayttoohje

HUOM: Kiyti painikkeiden painamiseen pelkistiin sormia. Ali ikind kiytd rengaspainojen pihteji tai muita
terdvid esineitd painikkeiden painamiseen.
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5.2. Painikkeiden yhdistelmatoiminnot

e [F]+[C] Paina painikkeita suorittaaksesi itsekalibroinnin

e [F]+[FINE] Paina painikkeita suorittaaksesi itsetestauksen

e [F]+[STOP] Paina painikkeita asettaaksesi pydrdsuojan suojaustoiminnon

o [F]+[a-]+[at] Paina painikkeita vaihtaaksesi yksikkdd grammojen ja unssien valilld
e [STOP]+[C] Paina painikkeita asettaaksesi koneen asetukset

6. Pyoran kiinnittaminen ja irrottaminen

6.1. Pyoran tarkistaminen
Tarkista, ettd pyord on puhdas, ettei sen pinnassa ole hiekkaa tai polyé. Poista kaikki entiset vannepainot. Tarkista,
ettd rengaspaine on oikea, ja ettd vanteessa tai sen rei’issé ei ole vioittumia.

6.2. Pyoran kiinnittaminen
Valitse sopivankokoinen kartio, jos vanteessa on keskireikd. Jos vanteessa ei ole keskireikéé, tarvitaan
lisdvarusteena toimitettava umpivanteen kiinnityslaippa.

On kaksi tapaa kiinnittdd pyoré: positiivinen asento A ja negatiivinen asento B.
A. Positiivinen asento (Kuva 4-2):

Positiivinen asento on yleensi kdytdssd. Se on helppo kiinnittdi ja se sopii monenlaisille perinteisille
terds- ja alumiinivanteille.

B. Negatiivinen asento (Kuva 4-1):
Negatiivista asentoa voidaan kéyttid leveille vanteille.

Kiinnitd pyora ja kartio akselille. Varmista, ettd kartio on sopivankokoinen ennen kahvan kiinnittimistd. Pyorén
tulee pystyd pyorimdan kiinnityksen jalkeen.

6.3. Pyoran irrottaminen
e Irrota kahva ja kartio.

e Nosta pyori akselilta.

HUOM: Jos pyori pédsee lipsumaan akselilta, voi akseli vahingoittua.
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7. Tasapainotettavan vanteen tietojen syotto ja renkaan tasapainotus

7.1. Koneen kaynnistysvaihe

Kun tasapainotuskoneen virta kytketdédn péélle, alkaa automaattinen kiyttdonottovaihe. Vaihe kestdi pari
sekuntia. Taman jilkeen koneessa on automaattisesti valittuna normaali dynaaminen tasapainotustoiminto

(vanteiden tasapainotus asentamalla jousikiinnikepainot vanteen kumpaankin reunaan), Kuvan 5 mukaisesti. Kone
on valmiina vanteen tietojen syottdmiseen.

7.2 Vanteen tietojen syo6tté normaalissa dynaamisessa tasapainotuksessa
Kéynnistettiessi tasapainotuskone on automaattisesti valmis normaaliin tasapainotustoimintoon.

Vanteen tietojen syotto:

Kéanna mittavartta, vedd mittavarren pad vanteen sisdpuolen koveraan reunaan kiinni (Kuva 6) ja mittaa arvo ”a”,
aseta sitten mittavarsi takaisin paikalleen. Paina painiketta [a-] tai [a+] syOttddksesi arvon ~a”.

Syota vanteen leveys:

Tarkista leveys vanteesta tai mittaa vanteen leveys mitalla, ja sy6td mitattu arvo ’b” ndppdimilla [b+] tai [b-].

Syota vanteen halkaisija:

Tarkista halkaisija vanteesta tai mittaa vanteen leveys mitalla, ja syotd mitattu arvo ’d” ndppdimilla [d+] tai [d-].

Kéainni pyoraa hitaasti. Kun sisdpuolen indikaattorit (1, Kuva 3) ovat kaikki pailld, kiinniti oikean painoinen,
LED niytossd ndkyva rengaspaino vanteen sisdpuolelle kello kahteentoista (Kuva 7-1). Pyorita rengasta taas
hitaasti. Kun ulkopuolen indikaattorit syttyvét (2, Kuva 3), kiinnitd sopiva rengaspaino, joka nikyy
oikeanpuoleisessa LED néytdssé, vanteen ulkopuolelle kello kahteentoista (Kuva 7-2). Laske pyorédsuoja alas ja

paina START painiketta pyorittddksesi rengasta. Kun rengas pysédhtyy, molemmat LED ndytot ndyttdvét lukemaa
”0”. Tasapaino on saavutettu.

i

e

{ @1
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7.3. Vanteen tietojen sy6tto ja tasapainotus ALU-1 tasapainotustoiminnossa

Lue vanteen tiedot kuten kappaleessa 7.2. Paina ALU painiketta saadaksesi ALU-1 toiminnon paélle ja valon
syttyméén. Syotéd vanteen tiedot, laske pyordsuoja ja paina START painiketta pyorittddksesi rengasta.

ALU1

(|

Kun pyoriminen loppuu, molempien puolien LED néytot osoittavat renkaan sisd- ja ulkopuolen epétasapainon.
Pyoritd rengasta hitaasti, ja kun sisdpuolen indikaattorit (1, Kuva 3) ovat kaikki pailld, kiinniti oikean painoinen,
LED néytossd ndkyva rengaspaino vanteen sisdpuolelle kello kahteentoista (Kuva 7-1). Pydritd rengasta taas
hitaasti. Kun ulkopuolen indikaattorit syttyvét (2, Kuva 3), kiinnitd sopiva rengaspaino, joka nékyy
oikeanpuoleisessa LED néytdssé, vanteen ulkopuolelle kello kahteentoista (Kuva 7-2).

Laske pyorisuoja alas ja paina START painiketta pyorittidéksesi rengasta. Kun rengas pyséihtyy, molemmat LED
ndytot ndyttavit lukemaa ”0”. Tasapaino on saavutettu.

7.4. Vanteen tietojen sy6tto ja tasapainotus ALU-2 tasapainotustoiminnossa

Lue vanteen tiedot kuten kappaleessa 7.2. Paina ALU painiketta saadaksesi ALU-1 toiminnon péélle ja valon
syttymién. Syoti vanteen tiedot, laske pyordsuoja ja paina START painiketta pydrittddksesi rengasta.

ALUZ

Kun pydriminen loppuu, molempien puolien LED ndyt6t osoittavat renkaan sisé- ja ulkopuolen epétasapainon.
Pydritd rengasta hitaasti, ja kun sisdpuolen indikaattorit (1, Kuva 3) ovat kaikki pdilld, kiinniti oikean painoinen,
LED néytossd ndkyva rengaspaino vanteen sisdpuolelle kello kahteentoista (Kuva 9). Pyoritd rengasta taas
hitaasti. Kun ulkopuolen indikaattorit syttyvét (2, Kuva 3), kiinnitd sopiva rengaspaino, joka niakyy
oikeanpuoleisessa LED néytdssé, vanteen ulkopuolelle kello kahteentoista (Kuva 9).

Laske pyordsuoja alas ja paina START painiketta pyorittédéksesi rengasta. Kun rengas pyséhtyy, molemmat LED
ndytot ndyttavit lukemaa ”0”. Tasapaino on saavutettu.

7.5. Vanteen tietojen syo6tto ja tasapainotus ALU-3 tasapainotustoiminnossa

Lue vanteen tiedot kuten kappaleessa 7.2. Paina ALU painiketta saadaksesi ALU-1 toiminnon péélle ja valon
syttyméén. Syotéd vanteen tiedot, laske pyoOrdsuoja ja paina START painiketta pyorittddksesi rengasta.

ALL3

Kun pydriminen loppuu, molempien puolien LED néyt6t osoittavat renkaan sisé- ja ulkopuolen epétasapainon.
Pydritd rengasta hitaasti, ja kun sisdpuolen indikaattorit (1, Kuva 3) ovat kaikki pailld, kiinniti oikean painoinen,
LED néytossd ndkyva rengaspaino vanteen sisdpuolelle kello kahteentoista (Kuva 10). Pyoritd rengasta taas
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hitaasti. Kun ulkopuolen indikaattorit syttyvét (2, Kuva 3), kiinnitd sopiva rengaspaino, joka nikyy
oikeanpuoleisessa LED ndytdssé, vanteen ulkopuolelle kello kahteentoista (Kuva 10).

Laske pyorisuoja alas ja paina START painiketta pyorittédéksesi rengasta. Kun rengas pyséihtyy, molemmat LED
ndytot ndyttavit lukemaa ”0”. Tasapaino on saavutettu.

7.6. Vanteen tietojen syotto ja tasapainotus ALU-S tasapainotustoiminnossa

Edelliset kolme tasapainotustoimintoa eivit sovellu kaiken muotoisille renkaille. Liséksi jotkut renkaat eivét
tasapainoitu helposti. ALU-S toimintoa voidaan kéyttd4 néissd poikkeustilanteissa.

Tiedot syotetdan seuraavasti:

Paina ALU painiketta, jolloin ALU-S toiminnon (Kuva 11-1 ja 11-2) LED indikaattori syttyy. Liikuta mittavarsi
vanteen sisdreunalle (al) ja mittaa reunan etdisyys. Paina painiketta [a-] tai [a+] syottddksesi arvon ”al”. Liikuta
mittavarren pad vanteen ulkoreunalle (aE) mitataksesi sen etdisyyden. Paina painiketta [b-] tai [b+] syottddksesi
arvon “aE”.

al = = C - |
Al i Nal (i
| o Fl.jl o “‘Q‘r; _z_/:a_E_ \ — e ‘_-’;__" X / ak '\
e .“:; = --..\_\_R : B —
"' __s“_' ’-J . | . [ — :.....,_!..J'; \'.
. ]"=E1r'l|:r"i- g Rl

Mittaa vanteen halkaisija (dE) ulkopuolelta (aE), paina [FINE] painiketta pohjassa ja paina [d-] tai [d+] painiketta
syottadksesi "dE” arvon.

Syotd vanteen tiedot, laske pydrisuoja ja paina START painiketta pydrittidéksesi rengasta. Kun pyériminen
loppuu, molempien puolien LED niytot osoittavat renkaan sisé- ja ulkopuolen epétasapainon. Pyoritd rengasta
hitaasti, ja kun sisdpuolen indikaattorit (1, Kuva 3) ovat kaikki pdilla, kiinniti oikean painoinen, LED niytdssé
nikyva rengaspaino vanteen sisépuolelle kello kahteentoista (Kuva 11-1). Py0ritd rengasta taas hitaasti. Kun
ulkopuolen indikaattorit syttyvit (2, Kuva 3), kiinniti sopiva rengaspaino, joka nikyy oikeanpuoleisessa LED
ndytossd, vanteen ulkopuolelle kello kahteentoista (Kuva 11-2).

Laske pyorisuoja alas ja paina START painiketta pyorittddksesi rengasta. Kun rengas pysihtyy, molemmat LED
ndytot ndyttavit lukemaa 0. Tasapaino on saavutettu.

7.7. Vanteen tietojen sy6tto ja tasapainotus staattisessa (ST)

tasapainotustoiminnossa

ST tasapainotustoiminto soveltuu vain vanteille, joissa rengaspaino kiinnitetdian keskiasentoon, kuten esimerkiksi
moottoripyOrien vanteissa.

Normaalissa toiminnossa halkaisija ”d” mitataan rengaspainon kohdasta (Kuva 12), ja sitten painetaan painiketta

[d-] tai [d+] arvon d” syottod varten (arvot ”a” ja ’b” voivat olla satunnaisia). Paina painiketta [F] aloittaaksesi
ST toiminnon.

(13]



Kayttoohje

Syotd vanteen tiedot, laske pydrisuoja ja paina START painiketta pyorittidéksesi rengasta. Kun pyoriminen
loppuu, molempien puolien LED néytdt osoittavat renkaan epétasapainon. Pydritd rengasta hitaasti, ja kun
sisdpuolen indikaattorit (1, Kuva 3) ja ulkopuolen indikaattorit syttyvit (2, Kuva 3), kiinnitd sopiva rengaspaino,
joka nékyy oikeanpuoleisessa LED néytdssi, vanteelle kello kahteentoista (Kuva 12).

Laske pyorisuoja alas ja paina START painiketta pyorittddksesi rengasta. Kun rengas pyséhtyy, molemmat LED
ndytot ndyttavit lukemaa ”0”. Tasapaino on saavutettu.

7.8. Uudelleenlaskenta

Jos unohdat sy6ttda vanteen tiedot ennen tasapainotuspyoritysté, voit syottdd ne jalkeenpdin ja suorittaa
uudelleenlaskennan. Ali paina tilldin START-ndppdintd, vaan paina uudelleenlaskenta-néppéinti C, jolloin kone
laskee uudet epétasapainon arvot uusilla vanteen tiedoilla. Jos ndytossa ndkyvét lasketut epatasapainon arvot, voit
C-néppdintd painamalla tarkistaa sy6tetyt vanteen tiedot.

8. Itsekalibrointi

Dynaamisen tasapainotuskoneen itsekalibrointi on tehty tehtaalla. Systeemin parametrit voivat muuttua
kuljetuksen tai pitkédn sdilytyksen aikana, miki voi johtaa virheeseen. Siksi on suositeltavaa suorittaa
itsekalibrointi téllaisen tapahtuman jélkeen.

Itsekalibrointi suoritetaan néin:

Kéaynnistd tasapainotuskone ja kiinnitd tasapainotettu keskikokoinen pydré akseliin. Sy6td vanteen tiedot kohdan
7.2. mukaisesti.

Paina F ja C néppdimié (Kuva 13), sulje pyordsuoja, paina START-nédppdintd edetdksesi seuraavaan vaiheeseen.
Voit poistua itsekalibroinnista missi vaiheessa tahansa painamalla STOP- tai C-ndppdinté.

CAL) CARL

Kun akseli pyséhtyy (Kuva 14), avaa pyordsuoja ja kiinnitd 100 gramman kalibrointipaino minne tahansa vanteen
ulkopuolelle. Sulje pydrisuoja ja paina START-nédppiinté tai lopeta painamalla STOP- tai C-ndppainta-

Add/ (100

Kun akseli pysdhtyy (Kuva 15) kalibrointi on suoritettu loppuun. Irrota pyora, tasapainotuskone on valmis

. CAL End

Huom: Itsekalibrointia suoritettaessa syotettidvien vanteen tietojen tulee olla oikein, ja 100
gramman kalibrointipainon tulee olla oikeanpainoinen, muuten itsekalibrointi ei onnistu oikein
ja koneen mittaustarkkuus heikkenee.
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9. Epatasapainon optimointi

Jos py0rin epétasapaino on enemméin kuin 30 grammaa, epétasapainon optimointia suositellaan tehtévaksi.
Epétasapainon optimointi auttaa pydréin tasapainotuksessa tarvittavien painojen méérin rajoittamisessa, ja se
vihentdd yleensd renkaan jadnnosepapyoreytta (pystyheittoa).

Epétasapainon optimoinnissa on kaksi toimintatapaa.

9.1. Epatasapaino mitattu jo aikaisemmin
Jos py0rin epdtasapaino on jo mitattu, paina OPT-néppédintd (Kuva 16)

Merkitse liidulla viitekohta kartioon, renkaaseen ja vanteeseen pystydksesi asentamaan vanteen samassa
asennossa takaisin koneeseen. Kdanni rengaskoneen avulla rengasta vanteella 180°. Asenna pydra takaisin niin,
ettd viitemerkit vanteessa ja kartiossa tulevat kohdakkain. Laske pydrisuoja ja paina START-nédppdintd (Kuva

' 857 [ 4|

Kuvassa 17 vasen ndyttd ndyttadd prosentuaalisen epitasapainon vihentymén. Jos epétasapaino on ennen
optimointia 40 grammaa, titd staattista epitasapainoa voidaan vihentii 85%. Tasapainotuksen jidlkeen
jadnndsepatasapaino on noin 6 grammaa (15% x 40 gram = 6 gram).

Pyoritd pyoréé hitaasti, kunnes kummankin epitasapainon sijainnin osoittimen kaksi valoa alkavat vilkkua. (Kuva
18). Merkitse renkaan ylin kohta.

8S¢P | 4O

Pyoritd pyorad, ja merkitse vastaavasti vanteen ylin kohta, kun kummankin osoittimen keskimmaéiset valot alkavat
vilkkua (Kuva 19).
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857 [ 40

Irrota pyoré tasapainotuskoneesta ja aseta rengaskoneen avulla merkitsemési merkit renkaassa ja vanteessa
kohdakkain. Optimointi on nyt suoritettu.

9.2. Ei aikaisempaa epatasapainon mittausta

Kiinnitd pyora tasapainotuskoneeseen, ja paina OPT-nédppdintd. Vasempaan ndyttoon tulee teksti OPT. Paina
START-nédppdintd (Kuva 16) ja suorita seuraavaksi toimenpiteet kohdan 9.1. mukaisesti.

Voit keskeyttdd epdtasapainon optimoinnin missa vaiheessa tahansa painamalla STOP-néppdinté

10. Gramma-unssi —yksikon vaihtaminen
Talla toiminnolla voit vaihtaa epitasapainon mééran yksikon grammaksi (Gr) tai unssiksi (Oz).

Paina [F]-ndppdéintd ja [a+] sekd [a-] ndppdimid, jolloin ndytdssd ndkyy Kuvan 20 mukainen merkintd. Nykyinen
massan yksikko on nyt gramma (Gr).

Unt.

Or

Paina [b+] tai [b-] ndppdintd, jolloin ndytdssd ndkyy Kuvan 21 mukainen merkintd. Nykyinen massan yksikko on

Unkt O¢

Painamalla [b+] tai [b-] ndppdimié voit valita haluamasi massan yksikon. Paina [a+] ndppédinté tallentaaksesi
asetuksen ja poistuaksesi yksikonvaihtotilasta. Valittu yksikko pysyy voimassa koneen sammutuksen jélkeenkin.

11. Pyorasuojan kdynnistysasetus

Talla toiminnolla voidaan asettaa tasapainotuspyoritys alkamaan, kun pyorédsuoja suljetaan. Kun toiminto on
paélla, rengas pyorii vélittdmésti pyordsuojan laskemisen jélkeen, minka jalkeen kone siirtyy mittaustilaan. Kun
toiminto ei ole padlld, START painiketta tulee painaa mittaustilan siirtymista varten.

Paina STOP ja [F] ndppéimid, jolloin ndytossd nakyy Kuvan 22 mukainen merkintd. Jos ndytossa lukee ON,
pyorisuojan kdynnistysasetus on pailla, ja jos ndytdssd lukee OFF, asetus on pois péélta.
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Painmalla [b+] or [b-] ndppdimid voit vaihtaa toiminnon joko péille tai pois pééalta.

Paina [a+] ndppdintd tallentaaksesi valitsemasi asetuksen ja poistuaksesi asetustilasta. Valittu toiminto pysyy
voimassa koneen sammutuksen jalkeenkin.

RSk On

12. Yleiset asetukset

12.1. Epatasapainon kynnysarvon asettaminen
Jos py0rin epdtasapaino on pienempi kuin asetettu kynnysarvo, tasapainotuskone antaa epitasapainon arvoksi 0
(nolla). Painamalla FINE-nédppéintd kone nayttdd todellisen epitasapainon arvon.

Paina STOP ja [C] ndppdimid, jolloin ndytdssd nikyy Kuvan 23 mukainen merkinté. Naytssd nakyva numero
kertoo epétasapainon kynnysarvon, Kuvan 23 esimerkissd 5 grammaa. Painamalla [b+] tai [b-] nédppdimid voit
valita haluamasi kynnysarvon kolmesta vaihtoehdosta: 5, 10 tai 15 grammaa. Paina lopuksi [a+] nidppdintd
tallentaaksesi valitsemasi asetuksen ja siirtydksesi seuraavan vaiheeseen.

Finl [ S

12.2. Nappainten dadnimerkin asetus
Talla toiminnolla voit kytked péélle tai pois pailtid ndppéinten ddnimerkin. Jos asetus on piéll4, aina painaessasi
jotakin ndppdintd tasapainotuskoneesta kuuluu “di”-merkkidéni.

Painettuasi a+ néppdintd kohdassa 12.1. niytossé ndkyy Kuvan 24 mukainen merkintd. Oikeassa ndytdssd oleva
teksti ON tarkoittaa, ettd ndppdinten merkkiddni on péadlla ja OFF tarkoittaa, ettd se on pois paéltd. Painamalla
[b+] tai [b-] néppéintd voit vaihtaa haluamasi asetuksen. Paina lopuksi [a+] ndppéinti tallentaaksesi asetuksen ja

siirtydksesi seuraavaan vaiheeseen.
5 I - 8 I "

12.3. Nayton kirkkauden asetus

Talla toiminnolla voidaan sddtdd ndyton kirkkautta vastaamaan kayttdjan tarpeita. Painettuasi [a+] ndppéintd
kohdassa 12.2. ndytossi niakyy Kuvan 25 mukainen merkintd. Oikeassa nidytossd oleva numero kertoo ndyton
kirkkaustason, 8 tarkoittaa kirkkainta vaihtoehtoa ja 1 tumminta vaihtoehtoa. Oletusarvona kirkkaus on 4.

(18]



Kayttoohje

Painamalla [b+] tai [b-] ndppéinti voit valita haluamasi kirkkaustason. Paina lopuksi [a+] ndppéinti tallentaaksesi
asetuksen ja siirtydksesi seuraavaan vaiheeseen.

LH al
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12.4. Tuuma-millimetri —yksikén vaihtaminen

Suurimmassa osassa vanteita niiden tiedot on merkitty tuumina. Jos ilmoitettu luku on kokonaisluku, tiedot on
kuitenkin merkitty millimetreind. Koneen oletusyksikkd on tuuma. Jos yksikdn muuttaa, asetukset eivét pysy
tallennettuina koneen sammutuksen jalkeen.

Jatka kohdasta 12.3. painamalla [a+] painiketta paistéksesi asetusvalikkoon (Kuva 26). Oikea niyttd ndyttaa
tekstid ON ilmoittaen ndin, ettd valittu mittayksikkd on tuuma. Jos oikea ndyttd nayttdd tekstid OFF, yksikkond on
millimetri. Paina [b+] tai [b-] ndppdinta vaihtaaksesi yksikkojen vélilld. Paina [a+] ndppdinta tallentaaksesi
asetuksen ja poistuaksesi.

13. Itsediagnoosi

Itsediagnoositoiminnolla voidaan selvittdé, ovatko koneen saamat tietosignaalit oikeassa, ja jos eivéit, mistd virhe
voisi johtua.

13.1. LED ja osoittimien toiminnan tarkistaminen

Paina [F] ja FINE néppdimié, jolloin kaikkien ledien néytdssa tulisi vélkkyéd vuorollaan. Toiminnolla voit
tarkistaa, ettd kaikki ledit toimivat. Kone siirtyy automaattisesti paikka-anturien tarkistukseen (Kuva 27). Poistu

toiminnosta [C] néppédimellé.

13.2. Paikka-anturin signaalin tarkistaminen
Talla toiminnolla voidaan tarkistaa paikka-anturin, padakselin ja paépiirilevyn toimivuus.

Pydritd padakselia hitaasti. Oikean puoleisessa ndytossd (Kuva 27) numero muuttuu. Myotipaivadn kdantaméalla
numeron tulisi kasvaa ja vastapdivadn kdantdmalld pienetd. Oikeassa toiminnassa arvot ovat véliltd 0 ja 63. Paina
ALU-néppdinti siirtydksesi etdisyyden anturin tarkistukseen. [C]-néppdimelld voit halutessasi lopettaa
itsediagnoosin.

13.3. Voima-anturin signaalin tarkistaminen

Talla toiminnolla voidaan testata voima-antureiden, padsignaalin prosessorin ja virtaldhteen toimivuus. Painettuasi
ALU-néppdintd kohdassa 13.3. néyttd on Kuvan 28 mukainen. Paina seuraavaksi kevyesti padakselia, jolloin
vasemman ja oikean puoleisten nédyttdjen arvot muuttuvat. Painamalla [C]-néppdinté voit lopettaa itsediagnoosin.
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14. Turvallisuustoiminnot ja vianmaaritys

14.1. Turvallisuustoiminnot
e Jos tasapainotuskone ei toimi normaalisti tydskentelyn aikana, pyorityksen voi lopettaa painamalla
STOP-ndppéintd pysédyttadksesi pyordn valittomasti.

e Jos pyorésuoja ei ole alhaalla, START-ndppdimen painaminen ei kdynnistd pyoritysta.

e Jos pyorisuoja aukaistaan pydrityksen aikana, pyoritys loppuu automaattisesti.

14.2. Vianmaaritys

e Jos START-ndppdimen painamisen jilkeen pddakseli ei pyori, ndyttoon tulee virhekoodi Err-1. Tarkista
talloin moottori, mikrotietokone seké kaapeliliitdnnit.

e Jos START-ndppdimen painamisen jalkeen pddakseli pyorii, mutta ndyttoon tulee virhekoodi Err-1,
tarkista paikka-anturien ja mikrotietokoneen toiminta seké kaapeliliitdnnat.

e Jos tasapainotuspyodrityksen jilkeen pyoritys ei lopu vaikka sen pitdisi, tarkista jarrut, jinniteldhde,
mikrotietokone ja kaapeliliitdnnit.

e Jos koneen kdynnistdmisen jilkeen ndytto ei syty, tarkista, virtakytkimen toiminta. Jos vika ei ole siind,
tarkista janniteldhde, ja sen jdlkeen koneen virransyottoosat, mikrotietokone seké kaapeliliitdnniit.

e Jos koneen tarkkuus on huono, se voi johtua pydrdn huonosta kiinnittimisesti akseliin tai siitd, ettd
itsekalibroinnissa ei ole kéytetty valmistajan toimittamaa tarkkaa 100 gramman kalibrointipainoa. Pid4
100 gramman kalibrointipaino huolellisesti tallessa itsekalibrointia varten.

e Jos saadut mittaustulokset eroavat eri mittauskerroilla, se voi johtua pyoridn huonosta kiinnittdmisestd
akseliin tai siitd, ettd konetta ei ole asennettu tukevasti maahan. Kiinnitd kone tukevasti ankkuripulteilla.
Joskus tdméa voi myds johtua maadoituksen puutteesta.

Vinkki: Tasapainotuskoneen tarkkuuden tarkistaminen

Syota vanteen oikeat tiedot (a, b, d arvot) ja suorita itsekalibrointi. Paina START-ndppainta
suorittaaksesi tasapainotusmittauksen, ja ota ylos koneen antamat arvot. Kiinnita taman jilkeen
100 gramman kalibrointipaino vanteen ulkoreunaan (kohtaan, jossa ulkopuolen epadtasapainon
osoittimen kaikki valot syttyvat). Paina uudelleen START-ndppdinta toistaaksesi
tasapainotusmittauksen. Lisda ensimmaisessa mittauksessa saamasi ulkopuolen epatasapainon
arvo uuteen arvoon, jolloin tulokseksi pitaisi tulla 100%2. Pyorita pyoraa hitaasti, kunnes
ulkopuolen epatasapainon osoittimen kaikki valot syttyvat. Tarkista onko 100 gramman
kalibrointipaino kello 6 asennossa. Jos aiemmin laskemasi arvo ei ole lahelld 100:a tai
kalibrointipaino ei ole kello 6 asennossa, on tasapainotuskoneen tarkkuudessa ongelmia.
Tarkista vastaavalla tavalla sisdapuolen tasapainotustarkkuus.
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15. Huolto

15.1. Pdivittdiset huoltotoimenpiteet

Ennen huoltotoimenpiteitd, sammuta tasapainotuskoneesta virta.
Saida hihnan kireys.
Avaa koneen sivu.

Irrota moottorin mutteri ja liikuta moottoria kunnes hihnan jénnitys on sopiva. Paina hihnaa alas noin
4mm.

Kiristd moottorin mutteri ja sulje koneen sivu.
Tarkista koneen séhkoliitdnnét.
Tarkista, ettei pddakselin pultti ole 16ysdlld. Tarvittaessa kiristd kuusiokoloavaimella.

Tarkista, ettd vanteen pikalukitusmutteri lukitsee vanteen, niin ettd vanne ei pyori akselilla
tasapainotuskoneen akselin pyoriessa.

15.2. Ammattilaishuolto

Jos tasapainotuskoneen toiminnassa ilmenee selvié toimintavirheitd, jotka eivét korjaannu
itsekalibroinnilla, tdytyy ottaa yhteyttd ammattihuoltoon.

Voima-antureiden sdétdminen ja vaihto kuuluu ammattilaisille ja se tulee suorittaa seuraavasti:
1) TIrrota No. 1,2,3,4,5 mutterit.
2) Irrota anturi ja mutteri.
3) Vaihda No. 6, 7 anturit.
4) Asenna anturit ja mutterit Kuvan 29 mukaisesti (ole tarkka antureiden suunnasta.)
5) Kiristd mutteri No. 1.

6) Kiristd mutteri No. 2 ja kiinnitd osa padakseliin ja tasapainotuskoneen kylkeen. Kiristd sen
jélkeen mutteri No. 3.

7) Kiristd mutteri No. 4 (ei liian kiredlle), kiristd mutteri No. 5.

Piirilevyn vaihto kuuluu ammattilaishuoltoon.
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16. Virtalahdekaavio
16.1. 220 V liitanta
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16.2. 380V liitdnta

17. Vianmaaritys

s
L1 L2 L3 PE

rasistorn

o

Koodi | Tarkoitus Syy Korjaus
Err 1 Pédakseli ei pyori tai | 1.moottorivika 1.vaihda moottori
el saa
e . 2.paikka-anturin vika 2.vaihda paikka-anturi
pyorityssignaalia
3.hdiri6 virtaldhteessd 3.vaihda virtaldhde
4.tietokoneen levyn héiriot 4 tarkista tietokoneen levy
5.hairio liitdnndissa 5.tarkista liitdnnét
Err 2 Pyoritys on 1. paikka-anturin héirid 1. vaihda paikka-anturi
hiampaakuin it o i
60kierrosta/min . pyora e1 ole kunnolla kimnnitetty . tarkista pyoran kinnitys
koneeseen ) )
3. vaihda moottori
3. moottorivika )
4. sdddd hihnaa
4. hihna liian 16ysélla tai kiredlla i .
5. vaihda tietokoneen levy
5. tietokoneen levyn héirio
Err 3 Laskentavirhe Liian korkea epitasapaino Suorita itsekalibrointi
Err 4 Padakseli pyorii 1. paikka-anturin hédirid 1. vaihda paikka-anturi
vadrain suuntaan . . .
2. tietokoneen levyn héirid 2. vaihda tietokoneen levy
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Err 5 Pyorisuoja ei . START-nidppéintd painettaessa . laske pyordsuoja ennen START-
alhaalla pyorésuoja ei ole alhaalla nippdimen painamista
. kytkimen héirid . vaihda kytkin
. tietokoneen levyn héirid . vaihda tietokoneen levy
Err 6 Sensorin virtapiiri ei . hiirio virtaldhteessd . vaihda virtaldhde
toimi . . .
. tietokoneen levyn héirid . vaihda tietokoneen levy
Err 7 Tietojen menetys . epdonnistunut itsekalibrointi . Toista itsekalibrointi
. tietokoneen levyn héirid . vaihda tietokoneen levy
Err 8 Itsekalibroinnin . 100 gramman kalibrointipainoa ei . toista itsekalibrointi ohjeiden
muistivirhe ole asetettu itsekalibroinnin mukaan
aikana . o
. vaihda virtaldhde

. hiirio virtaldhteessi
. tietokoneen levyn héirid
. voima-anturin hiirio

. hairio liitdnnoissa

. vaihda tietokoneen levy
. voima-anturin hirié

. tarkista liitdnnéat
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18. Rajaytyskuvat
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19. Varaosalista
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No. Code Description Qt. No. Code Description Qt.
B-014-100251-0 | Screw 4 107 | B-024-060061-0 Screw 1
2 [ B-040-103030-1 Washer 2 108 | B-010-080201-1 Screw 2
PX-800-020000-
3(0 Base 1 100-116 | P-100-200100-0 Hood 1
PX-800-010000-
410 Body 1 110 | B-007-060081-0 Screw 3
800-5 | P-000-009002-0 | ABS Washer 3 111 | B-014-100451-0 Screw 1
800-7 | P-000-009000-0 | Tools hang 3 112 | B-001-100001-0 Nut 1
100-13 | S-060-000210-0 Power switch 1 100-101 | PX-100-200200-0 [ Shaft 1
100-23 | S-025-000135-0 | Cable circlip 1
PX-100-010920- PW-109-082800-
100-14 | O Motor adjust board 1 800-214 |1 0 Handle Bar 1
11 | B-024-050161-1 Screw 4 205 | B-010-060161-0 Screw 2
100-15 | S-063-002000-0 | Capacitor 1 100-208 | Y-004-000070-0 Graduated strip 1
100-17 | S-051-230020-0 Motor 1 100-203 | P-100-090000-0 Rim distance gauge 1
16 | B-004-060001-1 Nut 4 208 | B-040-050000-1 Pin 1
17 | B-040-061412-1 Washer 4 800-209 | PX-820-570000-0 | Gauge support 1
18 | B-004-050001-1 Nut 2 210 | B-024-050101-0 Screw 2
19 | B-014-050351-1 Screw 2 100-207 | P-100-210000-0 Spring 1
PX-100-110000-
800-20 | O Plate 1
21 | B-024-050061-0 | Screw 2 100-301 | S-042-000380-0 Belt 1
22 | B-040-050000-1 Washer 2 302 | B-040-103030-1 Washer 1
100-7 | PZ-000-020828-0 | Power board 1 303 | B-014-100251-0 Screw 3
Electric Board
100-5 | P-100-120000-0 [ Support 1 304 | B-050-100000-0 Washer 3
26 | B-024-050251-0 | Screw 2 305 | B-040-102020-1 Washer 6
Position Pick-up
100-11 | D-010-100300-1 Resistor 1 100-306 | PZ-000-040100-0 [ Board 1
900-22 | P-100-120100-0 Box 1 307 | B-024-030061-0 Screw 4
570-1 | P-570-190000-0 Head with tools-tray 1 800-308 Thread 1
800-32 | PZ-000-010800-0 | Computer board 1 800-309 | P-100-420000-0 Plastic Lid 1
34 | B-017-030251-0 | Screw 8 100-310 | P-100-340000-0 Spring 1
570-2 | S-115-005700-0 Key board 1 800-311 | S-100-000800-0 Complete Shaft 1
895-3 | P-895-190200-0 Plastic plates 1 100-312 | P-100-080000-0 Screw 1
313 | B-048-102330-1 Washer 4
100-
112 P-100-210000-0 | Spring 1 314 | B-004-100001-2 Nut 5
100-
105 P-800-180000-0 | Sheath 2 100-315 | S-131-000010-0 Sensor Assembly 2
100- PX-800-040000-
113 0 Shaft 1 316 | B-040-124030-1 Washer 2
100-
110 S-060-000400-0 Micro switch 1 100-317 | P-100-070000-0 Screw 1
800- PX-800-030000-
105 0 Shaft support 1 800-318 | P-100-350000-0 Spring 1
100- | PX-800-050000-
106 | O Shaft sheath 1
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No. Code Description Qt.
S1 C-221-640000-A Rubber cover 1
S2 B-001-060001-0 Nut 1
S3 B-040-061412-1 Washer 1
S4 B-014-100251-0 Screw 1
S5 PX-800-020300-0 Foot lever 1
S6 C-200-380000-0 Spring 1
S7 PX-100-020400-0 Connecting rod 1

No. Code Description Qt.
S8 B-010-060301-0 Screw 1
S9 B-040-061412-1 Washer 1
S10 | B-004-060001-1 Nut 1
S11 | PX-100-020200-0 Brake lever 1
S12 | B-001-120001-0 Nut 1
S13 | P-000-002001-1 Brake pad 1
S14 | B-004-060001-1 Nut 2
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CODE ITEM QTY PHOTO
1:S-100-036000-1 1:$ 36
1# CONE 1 '
2:5-100-040000-1 2: 40
1:S-100-036000-2 1: $ 36
2# CONE 1 '
2:S5-100-040000-2 2: 40
1:S-100-036000-3 1:$ 36
3# CONE 1 '
2:5-100-040000-3 2: 40
1:S-100-036000-4 1:$ 36
4# CONE 1 '
2:S-100-040000-4 2: 40
1:P-005-100000-0 COMPLETE QUICK 1 1: 36
2:P-005-100040-0 RELEASE NUT 2:$40
1:P-100-400000-0 1:Tr36
THREADED SHAFT 1
2:P-828-400000-0 —2 | 2:Tr40

Y-032-020800-0 MANUAL 1

PX-100-200400-0 WRENCH 1 _
S-105-000080-0 HEX WRENCH 1 '
S-105-000060-0 HEX WRENCH 1 )

S-110-001000-0

STANDARD WEIGHTS

100G -
P-000-001-008-0 CALIPER 1
S-108-000010-0 PLIER 1 —_
P-100-490000-0 PLASTIC LID 1

P-000-001002-0

RUBBER BUFFER

Jos haluat lisdosan, jolla on kaksi koodia, valitse sinulle sopivilla tiedoilla olevan lisdosan koodi.
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22. Liite 1: Systeemin piirikaavio
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EG-FORSAKRAN OM OVERENSSTAMMELSE
SAMSVARSERKLZARING
EY-YHDENMUKAISUUSVAKUUTUS
EG-FORSIKRING OM OVERENSSTEMMELSE
EC-DECLARATION OF CONFORMITY

HITSAAJANTIE 1
FI-45130 KOUVOLA
FINLAND

INTYGAR ATT KONSTRUKTION OCH TILLVERKNING AV DENNA PRODUKT
OVERENSSTAMMER MED FOLJANDE DIREKTIV!

OCH STANDARDER (2) OCK AR IDENTISK MED DEN PRODUKT SOM VARIT FOREMAL FOR
TYKONTROLL AV GODKANT KONTROLLORGAN (3)

BEKREFTER AT KONSTRUKSJON OG PRODUKSJON AV DETTA PRODUKTET ER I
SAMSVAR MED FOLGENDE DIREKTIVER'
OG STANDARDER (2) OG ER IDENTISK MEDE DET PRODUCT SOM HAR VAERT UTSATT FOR
TYPEPRONING AV NOTIFIED BODY (3)

VAKUUTAMMA, ETTA TAMAN TUOTTEEN RAKENNE JA VALMISTUS OVAT
SEURAAVIEN DIREKTIIVIEN' JA STANDARDIEN (2) MUKAISIA JA YHDENMUKAINEN
TUOTTEEN KANSSA, JOKA ON ILMOITETUN TARKASTUSLAITOKSEN
TYYPPIHYVAKSYMA (3)

DECLARES THAT DESIGN AND MANUFACTURING OF THIS PRODUCT COMPLIES WITH
THE FOLLOWING DIRECTIVES'

STANDARDS 9y AND IS IDENTICAL TO THE PRODUCT WHICH IS SUBJECT OF EC TYPE EXAMINISION
BY NOTIFIED BODY (3)

'DIRECTIVE 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL
(2) EN1493:2010 EN 60204-1/A1:2009
(3) CCQS-UK Ltd. Level 7, Westgate House, Westgate Rd. London W51YY UK

Certificate NO: CE-C-1226-13-96-05-2A
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Technical File Ref. NO: TF-C-1226-13-96-05-2A a coy is available from: XP. Wang — Managing Director, Level
7, Westgate House, Westgate Rd. London W51YY UK

PRODUCT NAME:
Dickbalanseringsmaskin
Dekk balanseringmaskin
Tasapainoituskone
Wheel balancer

ARTIKELNUMMER / ARTIKKELNUMMER / TUOTENUMERO / PRODUCT NUMBER:
U570/ ST-6570

Berliini 23.9.2014

//{f A

Jukka Heiskanen
Geschiftsfithrer

/\
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